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Manuel de montage
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I ntroduction

Ce mode d'emploi couvre en déail le montage des kits Temma-2 J pour les montures EM-10
e EM-200 danciennes générations antérieures a I’USD-3. Voici les principaux paragraphes
de ce mode d' emploi.

1) Inventaire des édémentsdu kit pour EM -10 et EM -200

2) Veéification et préparation mécanique de la monture (avant I'ingtallation du kit)
3) Montagedu kit Temma-2 pour EM -10 et EM -200

4) Récapitulatif du montage

5) Spécificationsdu systeme Temma-2 Jr

[Note importante 1]

Prenez |le temps de lire tout le manud avant de commencer aingdler votre kit Temma-2.

Il ne serait tresimprudent d'ingdler le kit sans faire toutes les véifications de la section 2.

La fiabilité e la précison des nouveaux moteurs ne pourrait ére obtenue sur une monture
dont les vis tangentes RA et Dec seraient ma gjustées sur les roues dentées ou pire la durée de
vie des moteurs serait considérablement raccourcie S votre monture présente le jeu fatd de la
note importante 2 ou avec la pression latérae excessive de la note importante 4.

L’assemblage terminé, votre ancienne EM-10 ou EM-200 aura subit un upgrade la plagant au
méme niveau éectronique que les versons actudles EM-10 et EM-200 Temma-2 Jr.

Vous pourrez dans un premier temps la piloter depuis votre PC avec le logicid fourni,

ou avec laraguette optionnelle Temma Hand Controler (THC).

[Note importante 2]

Soulevez la barre contrepoids pour détecter un éventuel jeu de I'axe RA sengble sur le cercle
de coordonnées RA. En cas de jeu (frein serré ou pas) n'inddlez surtout pas votre kit
maintenant et contactez- nous au plus vite, nous vous indiquerons lamarche a suivre,

photo 1



1) Inventaire des édémentsdu kit
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photo 2A

Liste des élémentsfournis avec le kit pour EM -200 :

1 motorisation RA /Dec céblée avec fiches

1 dectronique Temma-2

1 encodeur RA M ES 20-200 céblé avec patte de fixation
1 encodeur DEC M ES 20-300 céblé avec patte de fixation
2 adaptations coaxiaes femelleffemelle pour liaisons des encodeurs aux extrémités
des vis tangentes

1 raquette de commande

1 céble pour raquette de commande

1 céble RS-232C

1 céble d dimentation

1 sachet de vis de montage et 2 joints d’ étanchéité

1 cédérom contenant TT2000 Pegasus 21

1 manue de montage et d' utilisation
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Liste deséémentsfournis avec le kit pour EM -10 :

1 motorisation RA /Dec céblée avec fiches

1 dectronique Temma-2

1 encodeur RA M ES(4)-17-500P céblé avec patte de fixation
1 encodeur DEC M ES(4)-17-300 céblé avec patte de fixation
2 adaptations coaxides femdleffemele pour liaisons des encodeurs aLix extrémités
des vis tangentes

1 raguette de commande

1 céble pour raguette de commande

1 céble RS-232C

1 céble d' dimentation

1 sachet de vis de montage et 2 joints d’ éanchété

1 cédérom contenant TT2000 Pegasus 21

1 manuel de montage et d' utilisation



2) Préparation dela monture

Démontage de |’ ancienne électronique (idem pour EM -10 et EM -200) :

- devissezlesvis(1, 2, 3 et 4) de la carte dectronique (voir photo 3)

- démontez les ganitures RA e DEC placées cbté dectronique uniquement (avec les
moyens du bord, nous n’avons pas d’ outil disponible al’ heure actuelle pour ce faire)

(voir photo 2B)

[Attention]

Ne pas perdre les vis, prendre garde a la fragilité des fils et soudures de raccordement
éectronique-moteurs  (votre ancienne motorisation pourra toujours resservir a quelqu’'un plus
tard viale marché de I’ occasion).

Démontage des anciens moteurs :
- devisxz et extraire les 2 vis cruciformes entre les 2 moteurs (photo 4)

[Note importante 3]

Pour éviter absolument d'endommager les tétes des vis cruciformes de fixation de la
motorisation, munissezvous d'un tournevis cruciforme dexcdlente qudité et pafatement
adapté aux vis.

carter Dec . &
vis
vis 1 . -

-Vis 1, 2, 3 et 4 : fixation Fleches blanches : 2 vis cruciformes
de I'électronique de fixation de la motorisation
- Garnitures alu RA et Dec

Photo 3 photo 4



Controle desjeux detransmisson mécanique (idem pour EM -10 et EM -200) :

Les anciens moteurs sont maintenant démontés, les nouveaux moteurs en dtente d ére
inddlés, cest le moment de fare une révison du syséme d entrainement roue dentée-vis
tangente de votre mouture. En |'dbosence de molettes de mouvements manuds fin, la qudité
de rotation des vis tangentes sesime en actionnant les pignons internes de transmisson des
moteurs RA et Dec (les freins doivent étres serrés).

Essayez dateindre ces pignons placés au fond du logement de la motorisation aux
emplacement indiqués par les fléches blanches (a I’ extrémité des vis tangentes coté intérieur)
(vair la photo 5A). Ces 2 pignons transmettent la rotation des moteurs sur les vis tangentes et
laqualité de leur rotation est primordide.

1. Faitestourner le pignon RA sur plus d' un tour dans un sens puis dans |’ autre.

Larotation doit donner les «sensations» suivantes :

- peudeffort afare en rotetion , avec une régularité identique sur un tour complet

ceci et trés subjectif, ne pas oublier que la démultiplication des moteurs leur donne de la
puissance, donc décder une bonne régularité est le point le plusimportant

- pasde point dur pendant larotation

- pasdejeu ou seulement un jeu infime dans les inversions de sens de rotation

2. Observez égaement le jeu qui se trouverait en bout de vis tangente (photo 5 ci-dessous)

Prenez votre monture en main par la bare contrepoids e avec les frein sarrés forcez
|égérement sur |'axe RA dansladirection RA, dans un sens puis dans |’ autre.

- Lejeu ace niveau doit ére infime.

- On peut auss détecter un jeu de manque de pression de la vis tangente sur la roue dentée,
dans ce casil Ny apas de jeu en bout de vis tangente (pas de jeu latéra pres du roulement)

Faites |es mémes vérification pour latransmisson Dec.

bouchons
de blocages des
roulement:
(doivent rester
serrer)

uvertures pour
ntroler la position
des pignons
Emuteurs et vis
langente)
!
|

A/

y!

. jeux a controler
L Vis tangente RA

Recherche des jeux sur RA l Quvertures sur pignons internes
Photo 5: prise en main de la monture pour voir le jeu RA Photo 6 : voir jeux/pignons
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Réglages selon le type dejeu (idem pour EM -10 et EM -200) :

- Jeu entrelavis tangente et laroue dentée, pression transversde trop faible :

On réguse smplement la presson par repostionnement du carter (photo 7C). En effet le
cater RA (idem sur carter Dec) contient la vis tangente entre 2 roulements et permet de la
positionner sur laroue.

Dessarrez les 2 vis Sx pans creux indiquées par les fleches blanches de la photo 7C. Le carter
doit bouger transversdement. S ne Nest pas le cas, prenez un maillet et tgpotez |égérement
sur le dessus du carter pour le décoller (le dessus du carter se trouve a I’opposé de la vis
tangente et tapoter & cet endroit exerce une force d'@oignement de la \is tangente par rapport
alaroue dentée).

Cet gudement se fat de maniere trés intuitive par smple repostionnement du carter en
direction de I'axe de la monture. Cette action plague la vis tangente sur la roue dentée.
Ensuite ressarrez progressvement les vis 6 pans creux. Tout en contrOlant la rotation du
pignon interne.

- Jeu au niveau de la vis tangente & de son roulement (jeu de presson laérde de la vis
tangente dans | e carter, le roulement qui nous intéresse est derriére I’ écrou de pression) :

Placez votre pouce a I'extrémité de I'embout de la vis tangente (voir photo 5). S vous
détectez un jeuau niveau de I'embout de la vis tangente, on a une légére trandation latérae
de la vis tangente dans ses roulements et il suffit de resserrer tres Iégerement I'écrou de
presson latérade sur la vis tangente (photo 7B). Cet écrou de forme trés particuliere, encore
collé d' origine se débloquera facilement sans outillage spécifique (tournevis et petit maillet).

Attention a ne pas serrer trop fort cet écrou, risque de blocage de la vis tangente dans ses
roulements et risque d'endommager le moteur RA. Un desserrage ou ressarrage de I'ordre de
1/16°™ de tour suffit le plus souvent . Re-vérifiez toujours la qudité de la rotation du pignon
interne pendant ce réglage. 11 se peut que cet écrou soit trop serré lors de votre contréle.



[Note importante 4]

- Une presson insuffisante de la vis tangente sur la roue dentée provoque une erreur
péiodique hors limite L'exces de presson provoque des micro-vibraions (presson
transversde de vis tangente / roue dentée excessve) . On guste la presson transversde par
positionnement du carter RA (voir photo 7C).

- Un serrage trop important de I'écrou de presson sur la vis tangente empéche une bonne
rotation de la vis tangente e risque d'endommager le moteur (pression laérae trop forte).
L’ excés de pression latérale provoque auss des micro-vibrations.

- Re-vérifiez systématiquement les 2 types de pressions (latérae et transversale) gpres chaque
réglages, au niveau du pignon interne et aLx emplacements externes repérés sur la photo 5.

- Accordez un soin particulier au pignon RA (sollicité en permanence).

Votre monture sera seulement, aprés des éapes précédentes, préte arecevoir le kit.

3) Montage du kit Temma-2

Description des éléments du kit EM -200 (pour EM -10 voir additif plusbas) :

DEC. MOTOR R. A MOTOR

& EN-200 TEMMAZ-Jr. DEC. :
REAR VIEW ENCORDER

joints
souples

R A
NOTOR

Repérez I’ ori entation des moteurs RA/Dec
Planche 1



Maontage du kit Temma-2 IJr sur EM-200 (idem pour les EM-10)

Planche 2
les outils visibles sur photos 1 et 4 ne sont pas digponibles ni indispensables

Planché3_



Etapes principales de montage du kit EM-200 :
(voir additif EM -10 et récapitulatif du montage plus bas)

Planche 2 - photo 1 :
Démontez les garnitures (outil présenté non fourni, prenez une bonne pince et un chiffon)

Planche 2 - photo 2 :

Montez des 2 adaptations coaxides femdleffemele de liasons des encodeurs sur les
extrémités des 2 vis tangentes. Serrez les petites vis 6 pans creux sur les méplats des embouts
des vis tangentes (acces aux vis par le petit percage de coté)

Planche 2 - photo 3 :
Posez les joints d’ étanchété. Positionnez votre axe RA pour travailler confortablement
presgue al’ horizontale (vous pouvez auss poser les joints sur I’ dectronique).

Planche 2 - photo 4 :
Préparez le postionnement des pignons par rotation des adaptations coaxides femdleffemele
(outil présenté non fourni et non indigpensable)

Planche 3 - photo 5:

Insérez délicatement les moteurs dans la monture. La platine de réception des moteurs (et les
moteurs) doit ére bien podtionnée horizontalement dans son logement interne. Cette platine
repose sur les 2 bosselages des taraudages de ces vis de fixations.

Les pignons moteurs et vis tangente se postionnent & I'aide de la rotation des adaptations
coaxides (qui permettent de tourner les vis tangentes et leurs pignons). Aidezvous avec
I’ engrénement des pignons qui aide alamise en place des noteurs.

Mettez en place les vis cruciformes de fixation de la platine des moteurs et serrezles
Seulement un peu pour I'ingtant.

Véifiez I'engrénement des pignons depuis les ouvertures extérieures (voir photo 6 plus haut)
et repostionnez-les au besoin (dévissez pour voir vis chromées bouchant les ouvertures). En
cas de jeu excessif , réduisez le jeu du pignon RA au détriment du pignon Dec.

Ensuite seulement sarrez fermement les vis cruciformes de fixation de la platine des moteurs.

Planche 3 - photo 6 :
Faites les branchements des fiches moteurs et encodeurs sur |I’éectronique en vous basant sur
la planche 1 photo 1. Les fiches sont congues pour éviter certaines inversions de connexions.

[Note importante 6]

Lesencodeurs RA et Dec ne sont pasidentiques:

encodeursEM-200: RA éiqueté MES 20-200, DEC éiqueté M ES 20-300
encodeurseM-10:  RA éiqueté M ES(4)-17-500P, DEC éiqueté M ES(4)-17-300

Fixez |la carte éectronique sur la monture (sur les joints d' éanchétés) en prenant soin des
cébles et des connexions.

Planche 3 - photos 7 et 8 : (voir aussi récapitulatif plus bas)

Mettez maintenant en place les encodeurs montés sur supports sur I’ éectronique
Insérez |es axes des encodeurs dans | es adaptations coaxiaes femelleffemélle.
Serrez |es petites vis 6 pans creux sur les axes des encodeurs. Serrez les supports.
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Additif pour kit EM-10:

installation des moteurs et
des adaptations coaxiales

Photo 8 : motorisation du kit EM-10

Pla‘ltine moteurs

Repérez la disposition des moteurs RA et Dec avant de les ingtdler dans lamonture.

Electranique EM-10 Temma-2 Ir

Moteu r‘[jic/

Encodeurs :
RA

Mateur ;Rﬁ/ Dec

LED d'éclairage viseur polaire

I B -
Photo 9

Repérez |es emplacements des connexions des moteurs et des encodeurs. Au besoin marquez-
les au feutre.

A lafin du montage, avant de visser la carte éectronique, veillez ace quelaLED d éclarage
du viseur polaire soit en bonne position pour délivrer un éclairage correct du réticule.
Repositionnezla délicatement vers I’ axe optique du viseur polaire au besoin.

1



4) Récapitulatif du montage du kit sur EM-10 et EM-200

Photo 10 : détail du montage sur EM-10

Pour faciliter les manipulations nous vous suggérons les étapes dans |’ ordre suivant :

Sur lamonture :

1) Démontez les garnitures des vis tangentes coté éectronique.

2) Montez |es adaptations coaxiaes en bout des vis tangentes.

3) Ingalez et positionnez les moteurs dans la monture (positionnez les pignons).

Sur unetable :

4) Montez les supports d’ encodeurs sur I’ @ectronique (ne serrez pas les vis pour le moment).
5) Montez les encodeurs sur les support (serrez les vis), voir photo 10.

6) Arrangez délicatement les cables des encodeurs.

7) Posez lesjoints d' éanchéité sur I’ dectronique.

Retour sur lamonture :

8) Montez ddlicatement I’ ensemble sur la monture en jouant latéralement sur la position des
encodeurs pour que leur axes entrent dans |es adaptations coaxiales.

9) Unefois|’ensemble en place, serrez les vis sur les axes des encodeurs puis serrez les vis
des supports.

10) Visez enfin les 4 vislongues vis de fixation de |’ ectronique sur lamonture.

Nous vous souhaitons de belles obhsarvations !



5) Specifications du systeme Temma-2 Jr

Motorisation : double axe pas a pas, contrdl € par quartz
fréquence 100 pulsations par seconde

Lieudutilisation : hémisphéres nord et sud
(selon leslimites de latitudes propres aux montures)

Vitessesde pointages: EM-10 Temma-2 J 120X @ 12V DC 250X @24V DC
EM-200 Temma-2 Jr 120X @ 12V DC 250X @24V DC
Vitessesderattrapages: RA:  de0.1a1.9X lavitesse sidérale par incrément de 0.1X
Dec: +-1.5a13.5 arcsec/sec par incrément de 1.5 arcsec/sec

Sourced'aimentation: 12V DCou 24V DC (batterie 6 Ah mini ou alimentation 3 Ah mini non fournies)

Consommations: EM-10 Temma-2 J 0.25/0.88A @ 12V DC 0.22/0.9A @24V DC
EM-200 Temma-2 Jr 0.28/0.94A @ 12V DC 0.26/1.94A @24V DC

Commandesdu Goto:  depuis PC/Windows avec soft fourni Pegasus 21 (TT2000)
ou sans PC avec I'option raquette THC

Fonction tracking : vecteurs de déplacements RA/Dec pour tracking Lune, cométes ou astéroides
(par logiciel ou THC, consultez-nous)

Evolution des motorisations pasa pasau niveau des pasangulairessur lecid :

Modéles Temma TEMMA TEMMA-PC TEMMA-2
Equivalentsnon Temma B Usb/USD-2 usD3
Année de production 1989 1996/2000 2002

25pps 50pps 100pps
EM-10JR, 200JR, 200 0.0398 0.0199 0.0099
NJP 0.0199 0.0199 0.0049 (200pps)
EM-500 0.0166 0.0166 0.0087

N

EM-200 Temma-2 ¥
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